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Axioline F
Acoplador de bus para EtherCAT®

EtherCAT® es una marca registrada y una tecnologia patentada,
bajo licencia de Beckhoff Automation GmbH, Alemania.

1. Advertencias de seguridad
A IMPORTANTE:
Ata\ Observe las medidas preventivas necesarias al manipular
elementos expuestos a peligro de descarga electrostatica
(EN 61340-5-1y IEC 61340-5-1)!

Tenga también siempre presentes las informaciones
@ adicionales de la hoja de datos y del manual de usuario
que se encuentran en www.phoenixcontact.net/products.

iAntes de proceder a cualquier trabajo en la estacién o en
(D un moédulo, deje la estacion sin tension!

2. Montaje del médulo (Fig. 1)

1 Basede bus

2 Modulo electrénico

3 Conexiones Ethernet (X1, X2)

4 Identificacion de las funciones

5 Conector macho para la conexién de la tension de
alimentacion

6 Conmutador de codificacién giratorio
Consulte el significado de las posiciones de los interruptores
en la hoja de caracteristicas.

7 Indicaciones de diagnoéstico y estado

3. Montar base de bus (Fig. 2)

Coloque primero el moédulo de zdcalo de bus para el acoplador
de bus y todos los demas mddulos que se necesiten para la
estacion en el carril simétrico (A).

Inserte el respectivo médulo de zécalo de bus siguiente en la
conexién del moédulo anterior (B).

4. Encajar acoplador de bus (Fig. 3)

Coloque el acoplador de bus perpendicularmente sobre el primer
maodulo de zécalo de bus y el carril hasta escuchar cémo
encastra.

Preste atencion a que el cable de alimentacion para la conexion
de bus se encuentra en la base de bus sobre el conector hembra
correspondiente.

5. Sacar acoplador de bus (Fig. 4)

Con una herramienta apropiada (p. €j. un destornillador de
cabeza plana), mueva el mecanismo de desencaje superior e
inferior (puntos de retencion en el soporte) del acoplador de bus
y desenclave éste. Los puntos de retencion quedaran
bloqueados en la posicién de apertura.

Saque el acoplador de bus perpendicularmente al carril (B).

6. Conectar Ethernet (Fig. 5)
Enchufe la red al conector hembra RJ45.

7. Sacar el conector de alimentacion (Fig. 6)
Desconecte el bloqueo por brida (A), mueva el conector
ligeramente hacia arriba (B) y retirelo del médulo (C).

8. Meter el conector de alimentacion (Fig. 7)
Coloque el conector macho en vertical a su posicién y presiénelo
con fuerza. Preste atencién a que la brida de bloqueo encaje.

9. Conectar los cables
Pele el cable unos 8 mm. Si es necesario, provea al cable de una
puntera (véase el manual de usuario).

9.1 Cable/puntera de conductor rigidos (Fig. 8)

Inserte el cable en el punto de embornado. Este se sujeta
automaticamente.

9.2 Cable flexible (Fig. 9)

Abra los resortes presionando con el destornillador en la abertura
del resorte (A). Enchufe el cable en el punto de embornado (B).
Retire el destornillador para fijar el cable.

Recomendado: Destornillador de estrella, ancho de la hoja

2,5 mm (p. ej., SZS 0,4x2,5 codigo 1205037)

10. Extraer el cable (Fig. 10)

Suelte los resortes presionando con el destornillador sobre el
dispositivo de apertura (A).

Retire el cable (B).

11. Ocupacion de puntos de embornado (Fig. 11)

Punto de Color Ocupacion
embornaje

al, a2 Rojo 24V CC (Up)
b1, b2 Azul GND

UL Alimentacién de la tensién légica (puenteada
internamente)

GND Potencial de referencia de la tensién de alimentacion (con
puenteado interno)

Axioline F
Accoppiatore bus per EtherCAT®

EtherCAT® & un marchio registrato, la tecnologia & brevettata ed

& concessa in licenza da Beckhoff Automation GmbH, Germania.

1. Indicazioni di sicurezza
A IMPORTANTE:
Atad Nel maneggiare elementi a rischio di scariche
elettrostatiche, osservare le necessarie misure di
sicurezza (EN 61340-5-1 e IEC 61340-5-1)!

m Rispettare scrupolosamente anche le informazioni fornite
ﬁ nella scheda tecnica e nel manuale utente all'indirizzo
www.phoenixcontact.net/products.

Prima di qualsiasi intervento sulla stazione o su un modulo
scollegare la stazione dall'alimentazione di tensione!

. Realizzazione del modulo (Fig. 1)
Modulo di base bus
Modulo elettronico
Connessioni Ethernet (X1, X2)
Siglatura delle funzioni
Connettore per il collegamento della tensione di
alimentazione
6 Commutatore rotante di codifica
Per il significato delle posizioni dell'interruttore consultare la
scheda tecnical
7 Indicatori diagnostici e di stato
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3. Montare i moduli di base bus (Fig. 2)

Posizionare prima di tutto sulla guida di montaggio (A) il modulo
di base bus per I'accoppiatore bus e tutti i moduli di base bus
richiesti per la stazione.

Spostare il singolo modulo di base bus nel punto di connessione
del modulo di base bus precedente (B).

4. Incastro dell'accoppiatore bus (Fig. 3)

Inserire I'accoppiatore bus in verticale sul primo modulo di base
bus e sulla guida di montaggio, premendo fino a che non si sente
lo scatto.

Fate attenzione che il connettore per apparecchiature per il
collegamento della presa bus mediante il corrispondente
connettore femmina si trovi sul modulo di base bus.

5. Disinnesto dell'accoppiatore bus (Fig. 4)

Agire con un utensile adatto (ad es. cacciavite ad intaglio) sul
meccanismo di disinnesto superiore e quindi inferiore (punti di
blocco) dell'accoppiatore bus e sbloccarlo (A). | piedini di
fissaggio vengono bloccati nella posizione di apertura.
Rimuovere I'accoppiatore bus verticalmente dalla guida di
montaggio (B).

6. Collegamento Ethernet (Fig. 5)
Collegare la rete al connettore femmina RJ45.

7. Rimozione del connettore di alimentazione
(Fig. 6)

Disinnestare la staffa di bloccaggio (A), inclinare il connettore

leggermente verso l'alto (B) e rimuoverlo dal modulo (C).

8. Applicazione del connettore di alimentazione
(Fig. 7)

Posizionate il connettore in verticale e spingetelo in posizione.

Accertatevi che la staffa di bloccaggio si innesti.

9. Collegare i conduttori

Spelare il cavo di 8 mm. In caso di necessita dotare il conduttore
di un capocorda (vedere il manuale utente).

9.1 Conduttore rigido/capocorda (Fig. 8)

Posizionate il conduttore nel punto di contatto. Si fissa
automaticamente.

9.2 Conduttore flessibile (Fig. 9)

Aprite la molla premendo con il cacciavite sull'apertura (A).
Posizionate il conduttore nel punto di contatto (B). Fissate il
conduttore rimuovendo il cacciavite.

Consigliato: cacciavite per viti a intaglio, ampiezza 2,5 mm
(ad es. SZS 0,4x2,5 cod. art. 1205037)

10. Scollegare il cavo (Fig. 10)
Aprire la molla premendo con il cacciavite sull'apertura (A).
Rimuovere il cavo (B).

11. Disposizione punto di contatto (Fig. 11)

Punto di contatto |Colore Disposizione
at, a2 Rosso 24V DC (Uy)
b1, b2 Blu GND

U  Alimentazione della tensione logica UL (ponticello
interno)

GND Potenziale di riferimento della tensione di alimentazione
(ponticello interno)

Axioline F
Coupleur de bus pour EtherCAT®

EtherCAT® est une marque déposeée et une technologie
brevetée sous licence de Beckhoff Automation GmbH,
Allemagne.

1. Consignes de sécurité
A IMPORTANT :
Ata\ Observer les mesures de précaution nécessaires lors du
maniement des composants sensibles aux décharges
électrostatiques (EN 61340-5-1, CEl 61340-5-1).

@ Tenez également compte des informations
'E complémentaires de la fiche technique et du manuel
d'utilisation via www.phoenixcontact.net/products.

Avant de travailler sur la station, toujours mettre la station
hors tension.

2. Structure du module (Fig. 1)

Embase pour bus

Module électronique

Raccordements Ethernet (X1, X2)

Identification des fonctions

Connecteur de raccordement de la tension d'alimentation
Commutateur de codage rotatif

Vous trouverez de plus amples informations concernant la
signification des positions de sélecteur dans la fiche
technique.

7 Voyants de diagnostic et d’état

O gs WN =

3. Montage des embases pour bus (Fig. 2)

Mettre en place tout d'abord le module d'interface de bus et tous
les modules d'interface de bus requis pour la station sur le profilé
(A).

Enfoncer le module d'interface de bus suivant dans le
raccordement du module d'interface de bus précédent (B).

4. Encliquetage du coupleur de bus (Fig. 3)
Positionner le coupleur de bus verticalement sur le module
d'interface de bus et sur le profilé jusqu'a ce qu'il s'encliquette de
maniere audible.

Veiller a ce que le connecteur male prévu pour le raccordement
de I'embase pour bus soit bien positionné au dessus du
connecteur femelle de celle-ci.

5. Retrait du coupleur de bus (Fig. 4)

Insérer un outil adapté (tournevis pour vis a fente, par ex.)
d'abord dans le mécanisme de déverrouillage supérieur puis
dans le mécanisme de déverrouillage inférieur (pieds de
verrouillage) du coupleur de bus, puis extraire ce dernier (A). Les
pieds de verrouillage sont bloqués en position d'ouverture.
Retirer le coupleur de bus perpendiculairement au profilé (B).

6. Raccordement Ethernet (Fig. 5)
Raccorder le réseau au connecteur femelle RJ45.

7. Retrait du connecteur d'alimentation (Fig. 6)
Déverrouiller I'étrier de blocage (A), basculer le connecteur
d'environ quatre degrés en le tirant par le haut (B) et le défaire du
module (C).

8. Mise en place du connecteur d'alimentation
(Fig. 7)

Mettre le connecteur verticalement en position, puis le pousser

fermement. Veiller a ce que le verrouillage a étrier s'encliquette

correctement.

9. Raccordement des cables

Dénuder les cables sur 8 mm. Si cela est nécessaire, équiper le

conducteur d'un embout (voir le manuel d'utilisation).

9.1 Cable rigide/embouts (Fig. 8)

Insérer le cable dans la borne. Il est alors automatiquement fixé.

9.2 Cable flexible (Fig. 9)

Ouvrir les ressorts en appuyant sur le mécanisme d'ouverture
avec le tournevis (A). Insérer le cable dans la borne (B). Fixer le
cable en retirant le tournevis.

Recommandé : Tournevis pour vis a fente, largeur de lame
2,5mm (par ex. SZS 0,4x2,5 réf. 1205037)

10. Retirer le cable (Fig. 10)

Débloquer le ressort en appuyant sur le mécanisme d'ouverture
(A) avec le tournevis.

Extraire le conducteur (B).

11. Affectation des bornes (Fig. 11)

Borne Coloris Affectation
al, a2 Rouge 24V DC (Uy)
b1, b2 Bleu GND

U_  Alimentation en tension logique (pontage interne)
GND Potentiel de référence de la tension d'alimentation (ponté
en interne)

Axioline F
Bus coupler for EtherCAT®

EtherCAT®is a registered trademark and patented technology,
licensed by Beckhoff Auotmation GmbH, Germany.

1. Safety notes

A NOTE:
Ata\ Observe the necessary safety precautions when handling
components that are vulnerable to electrostatic discharge
(EN 61340-5-1 and IEC 61340-5-1)!

You must also observe the additional information in the
@ data sheet and the user manual under
www.phoenixcontact.net/products.

Before working on the station or module, disconnect the
(D station form the power!

2. Structure of the Module (Fig. 1)

1 Bus base module

2 Electronic module

3 Ethernet connections (X1, X2)

4 Function identification

5 Connector for connecting the supply voltage

6 Rotary encoding switch
For the meaning of the switch settings, please refer to the data
sheet.

7 Diagnostic and status indicators

3. Installing the bus socket module (Fig. 2)
First install the bus base module for the bus coupler and all

necessary bus base modules for the station onto the DIN rail (A).

Push each subsequent bus base module into the connection of
the previous bus base module (B).

4. Snap on bus coupler (Fig. 3)

Place the bus coupler vertically on the first bus base module and
the DIN rail until it snaps into place with a click.

Make sure that the device connector for the bus socket
connection is situated above the corresponding socket on the
bus socket module.

5. Snap on bus coupler (Fig. 4)

Insert a suitable tool, (e.g,. flat-bladed screwdriver) into the upper
and lower snap-on mechanism (base latches) of the bus coupler
one after the other and release it (A). The base latches are locked
in place in the open position.

Remove the bus coupler perpendicular to the DIN rail (B).

6. Connect Ethernet (Fig. 5)
Connect the network to the RJ45 socket.

7. Remove supply connector (Fig. 6)
Release the locking latch (A), tip the plug slightly upwards (B)
and remove it from the module (C).

8. Replace supply connector (Fig. 7)
Place the connector vertically into its position and press firmly.
Make sure that the latching lock snaps in.

9. Connecting cables
Strip off 8 mm from the wire. If required, fit a ferrule to the wire
(see user manual).

9.1 Rigid wire/ferrule (Fig. 8)

Insert the wire into the terminal point. It is clamped automatically.

9.2 Flexible wire (Fig. 9)

Open the spring by pressing a screwdriver onto the spring lever
(A). Insert the wire in the terminal point (B). Remove the
screwdriver to secure the wire.

Recommended: flat-bladed screwdriver, 2.5 mm blade width
(e. g., SZS 0.4x2.5 Order No. 1205037)

10. Removing the cable (Fig. 10)

Open the spring by pressing a screwdriver onto the spring lever
(A).

Remove the cable (B).

11. Terminal point assignment (Fig. 11)

Terminal point Color Assignment
al, a2 Red 24V DC (Uy)
b1, b2 Blue GND

UL Supply of the logic voltage (internally bridged)
GND Reference potential of the supply voltage (internally
bridged)

Axioline F
Buskoppler fiir EtherCAT®

EtherCAT® ist eine eingetragene Marke und patentierte
Technologie lizenziert durch die Beckhoff Automation GmbH,
Deutschland.

1. Sicherheitshinweise
A ACHTUNG:
Ata\ Beachten Sie die notwendigen VorsichtsmaBnahmen bei
der Handhabung elektrostatisch geféhrdeter
Bauelemente (EN 61340-5-1 und |IEC 61340-5-1)!

@ Beachten Sie unbedingt auch die weiterfiihrenden
!' Informationen im Datenblatt und im Anwenderhandbuch
unter www.phoenixcontact.net/products.

Schalten Sie vor allen Arbeiten an der Station oder einem
Modul die Station spannungsfrei!

2. Aufbau des Moduls (Abb. 1)

Bussockelmodul

Elektronikmodul

Ethernet-Anschlisse (X1, X2)

Funktionskennzeichnung

Stecker zum Anschluss der Versorgungsspannung
Drehkodierschalter

Die Bedeutung der Schalterstellungen entnehmen Sie bitte
dem Datenblatt.

7 Diagnose- und Statusanzeigen
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3. Bussockelmodule montieren (Abb. 2)

Setzen Sie zuerst das Bussockelmodul fiir den Buskoppler und
alle fur die Station erforderlichen Bussockelmodule auf die
Tragschiene (A).

Schieben Sie jeweils das nachfolgende Bussockelmodul in den
Anschluss des vorhergehenden Bussockelmoduls (B).

4. Buskoppler aufrasten (Abb. 3)

Setzen Sie den Buskoppler senkrecht auf das erste
Bussockelmodul und die Tragschiene, bis er hérbar einrastet.
Achten Sie darauf, dass sich der Gerétestecker fiir den
Bussockelanschluss tber der entsprechenden Buchse auf dem
Bussockelmodul befindet.

5. Buskoppler abrasten (Abb. 4)

Fassen Sie mit einem geeigneten Werkzeug (z. B.
Schlitzschraubendreher) nacheinander in den oberen und
unteren Ausrastmechanismus (FuBriegel) des Buskopplers und
entriegeln Sie ihn (A). Die FuBriegel werden in der
Offnungsstellung arretiert.

Entnehmen Sie den Buskoppler senkrecht zur Tragschiene (B).

6. Ethernet anschlieBen (Abb. 5)
SchlieBen Sie das Netzwerk an die RJ45-Buchse an.

7. Versorgungsstecker abnehmen (Abb. 6)
Entrasten Sie den Verrieglungsbuigel (A), kippen Sie den Stecker
leicht nach oben (B) und nehmen Sie ihn vom Modul ab (C).

8. Versorgungsstecker aufsetzen (Abb. 7)
Setzen Sie den Stecker senkrecht auf seine Position und
driicken Sie ihn fest. Achten Sie darauf, dass der
Verriegelungsbiigel einrastet.

9. Leitungen anschlieBen

Isolieren Sie die Leitung 8 mm ab. Versehen Sie bei Bedarf die
Leitung mit einer Aderendhlilse (siehe Anwenderhandbuch).
9.1 Starre Leitung/Aderendhiilse (Abb. 8)

Stecken Sie die Leitung in den Klemmpunkt. Sie wird
automatisch festgeklemmt.

9.2 Flexible Leitung (Abb. 9)

Offnen Sie die Feder durch Druck mit dem Schraubendreher auf
den Federoffner (A). Stecken Sie die Leitung in den Klemmpunkt
(B). Befestigen Sie die Leitung durch Entfernen des
Schraubendrehers.

Empfohlen: Schlitzschraubendreher, Klingenbreite 2,5 mm (z. B.
SZS 0,4x2,5 Art.-Nr. 1205037)

10. Leitung entfernen (Abb. 10)

Offnen Sie die Feder durch Druck mit dem Schraubendreher auf
den Federdffner (A).

Entfernen Sie die Leitung (B).

11. Klemmpunktbelegung (Abb. 11)

PHCENI
CONTACT

PHOENIX CONTACT GmbH & Co. KG
FlachsmarktstraB3e 8, 32825 Blomberg, Germany
Fax +49-(0)5235-341200, Phone +49-(0)5235-300

Klemmpunkt Farbe Belegung
al,a2 Rot 24V DC (Uy)
b1, b2 Blau GND

U  Einspeisung der Logikspannung (intern gebrickt)
GND Bezugspotenzial der Versorgungsspannung (intern
gebriickt)

www.phoenixcontact.com MNR 9060367 - 01 2013-02-13
DE Einbauanweisung fiir den Elektroinstallateur
EN Installation note for electrical personnel
FR Instructions d'installation pour I'électricien
IT Istruzioni di montaggio per I'elettricista installatore
ES Instrucciones de montaje para el instalador eléctrico
AXL F BKEC 2688899
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Axioline F

YCTPOICTBO CONpAKEHHUA C WNHOM ana EtherCAT®

EtherCAT® - 3aperncTpupoBaHHan MapKa 1 3anaTeHToBaHHasA TEXHOIOrUS, C
JvueH3ner ot komnanuu Beckhoff Automation GmbH, Fepmanus.

1. MpaBuna TexHMKK 6e30NacHOCTH

A TNPEAYNPEXHAEHUE:
Ata\ Cobniogaiite Heo6x0AMMbIE NpaBMaa 6€30MacHOCTM NPK 0GCYHUBAHWN
YyBCTBUTE/IbHbIX K 9N1EKTPOCTAaTUHECKOMY 3apaay 3/IEMEHTOB
(EN 61340-5-1 1 IEC 61340-5-1)!

O6s3aTeNlbHO 03HAKOMbTECH C JONOIHUTENBHOM MHDOPMaLMeN,
@ npYBeEHHOM B TEXHUYECKOM NacnopTe U PyKOBOACTBE MO/b30BaTES S,
KOTOpble JOCTYMHbI N0 cCbiike www.phoenixcontact.net/products.

Mepep npoBefeHNEM KaknMx-1M60 paboT Ha CTaHLUK UK Moayne
06eCTO4MTb CTaHuMIo!

2. Cxema mopyna (Fig. 1)

1 LloKonbHbI Mogy b

2 ONeKTPOHHbIN MOAyb

3 TMopgxnioyerus Ethernet (X1, X2)

4 O603Ha4YeHne PYHKLUIA

5 LUTeKep ANA NOAKIIOYEHUA HANPAKEHWA NUTaHWA

6 [MOBOPOTHbIV KOAMPOBOYHBIM NEpeRIYaTE b
3HayeHne NoNoKEHUM nepexayaTena NpuBogMUTCA B TEXHUHECKOM
nacrnopTe.

7 WHAWKATOPbI COCTOAHMUA U AUArHOCTUKN

3. BbINnosIHUTE MOHTaX LLOKObHbIX Moayneit (Fig. 2)

CHayana ycTaHOBUTb Ha MOHTaXHYI0 PeVKy (A) LOKO/bHbIM MOAYb YCTPOMCTBA
COMPSXEHWS C LUIMHOW U BCE HEOBXOAWMbIE AJ1S CTaHLMMU LIOKO/IbHbIE MOAY/N.
3a/iBMHYTb KarK /bl NOCeAyOWMIA LOKObHBIM MOAY b B pa3bem npeaplayLiero
LloKoIbHOro Moayna (B).

4. YcTaHOBKa yCTpOWCTBa conpsAmxeHua ¢ wuHow (Fig. 3)
YCTPOMCTBO CONPAXKEHUA C LUMHON BEPTUKAILHO YCTAHOBUTL Ha NEPBbIi
LIOKO/IbHbBIA MOZY/Ib U MOHTAXHYIO PEMKY A0 C/bILMMOTO LenyKa.

CnepuTe 3a TEM, YTOGbI LUITEKEP YCTPOMCTBA ANA NOAKIOYEHNUS LLOKOIbHOMO
MOZYANA Haj ero COOTBETCTBYIOLMM FHE30M.

5. CHATHE yCTpoWCTBa conpsameHua ¢ wuHow (Fig. 4)
MoaxoaALMi MHCTPYMEHT (Hanpumep, OTBEPTKY) Noc/iefoBaTe/IbHO BCTaBUTb B
BEPXHWUM U HAXKHUIA MEXaHN3M OCBOGOMAEHUA (3aXMMbl) yCTpOMCTBA
CONPSAMEHNSA C LUMHOW 1 ero pa36ioKknpoBaTth (A). 3amMMbl PUKCHUPYIOTCA B
OTKPLITOM MOJIOKEHNH.

YCTPOWCTBO COMPAKEHWA C LUMHOM CHATH BEPTUKAILHO MO OTHOLLEHMIO K
MOHTaKHOM peike (B).

6. NopkrntovyeHune Ethernet (Fig. 5)
CeTb NOAKMOYNTL K rHe3ay RJ45.

7. YpaneHue wrekepa nutanua (Fig. 6)
M3Bneyb 3awenky-puxcarop (A), cnerka noBepHyTb LWTeKep BBepX (B) v cHATb
wrekep ¢ moayns (C).

8. YctaHoBKa wreKepa nutanma (Fig. 7)
BepTuKanbHO YCTaHOBUTE LUTEKEP B HYHHOM MECTE U HAKMUTE A0 NOJIHOM
duKcaumun. Cnepute 3a Tem, 4Tobbl cpaboTana 3alienKa

9. MNopkKnoyeHne nposoaoB

YpaanuTb nsonsaumio Kabena Ha 8 Mm. B cnyyae HEO6XOAUMOCTH HafEHbTE Ha
NpoBOJ, Kabe/bHbI1 HAKOHEYHWK (CM. PyKOBOACTBO MNO/b30BaTeNs).

9.1 HecTHuit npoBoa/KabenbHbIii HaKoHe4HUK (Fig. 8)

BcTaBbTe NpoBOA, B KNEMMHbIM BbiBog,. OH 6yzeT aBToMaTUyecKu
3aUKCMpPOBaH.

9.2 TI'm6Kuit npoBop, (Fig. 9)

OcnabbTe NpyXUHY, HajaBUB OTBEPTHOM Ha ee oTBepCTUE (A). BcTaBbTe npoBog
B KNEeMMHbIM BbiBog, (B). BadmKcupyitTe npoBoa, yopas oTBEPTKY.
PekomeHgaums: LLinvuesan oTBepTKa, LWMPUHA CTEPKHA 2,5 MM (Hanpumep,
SZS 0,4x2,5, u3a.Ne 1205037)

10. OTKAo4eHne npoBoga (Fig. 10)
OcnabuTtb NpyMu1Hy, HafaB1B OTBEPTKOM Ha ee oTBepcTHe (A).
MsBneyb kabens (B).

11. Cxema KnemmHbIx BbiBopaoB (Fig. 11)

MecTo 3amuma Liset PacnonomeHune

al, a2 KpacHbiit 24 B noct. ToKa (U})

b1, b2 CuHui GND

UL Mopaya NUTaHWA K IOTMYECKUM LENAM (C BHYTPEHHEW NepeMbIHKOM)
GND  OnopHbiii NOTEHLMAN HANPAXKEHUA MUTaHUA (C BHYTPEHHeN
nepeMbIYKOM)

Axioline F
EtherCAT® icin veriyolu kuplorii

EtherCAT® lisansi Beckhoff Auotmation GmbH, Almanya sirketine ait tescilli bir
ticari marka ve patentli teknolojidir.

1. Giivenlik notlan
A NoOT:

Ata\ Elektrostatik desarja hassas komponentleri kullanirken gerekli glivenlik
6nlemlerini alin (EN 61340-5-1 ve IEC 61340-5-1)!

m Teknik veri sayfasi'teki ek bilgileri ve www.phoenixcontact.net/products,
ﬁ adresindeki kullanim kilavuzunu da dikkate almalisiniz.

@ Terminal veya modiil Gizerinde ¢alisma yapmadan énce gici kesin!

. Modiiliin yapisi (Fig. 1)

Bus ana moduli

Elektronik modul

Ethernet baglantilan (X1, X2)

islev tanimlamasi

Besleme gerilimi baglantisi igin konnektor

Déner kodlama salteri

Anahtar ayarlarinin anlami igin, bilgi formuna bakiniz.
7 Diyagnostik ve durum gdéstergeleri

O sWON-=N

3. Bus soket modiiliiniin montaiji (Fig. 2)

ilk olarak, veriyolu kupldriine ait veriyolu ana modiiliinii ve istasyona ait gerekli tiim
veriyolu ana mod(illerini DIN rayina takin (A).

Sonraki herbir veriyolu ana moduliini dnceki veriyolu ana modiilii baglantisina
yerlestirin (B).

4. Gecmeli bus modiilii (Fig. 3)

Veriyolu kuplérini birinci veriyolu ana moduli ve DIN rayina dikey olarak
yerlestirin ve yerine oturana kadar bastirin.

Bus soket baglantisi igin cihaz konnektoriiniin bus soket modiilinin Gstiindeki ilgili
soketin (izerinde oldugundan emin olun.

5. Gecmeli bus modiilii (Fig. 4)

Uygun bir aleti (6rn.: yildiz tornavida) veriyolu kupldrinin Ust ve alt kilitteme
mekanizmasina (taban mandallari) ard arda takarak serbest birakin (A). Taban
mandallan agik konumda yerlerine geger.

Veriyolu kuplérini DIN rayina dik olarak gikarin (B).

6. Ethernet'i bagla (Fig. 5)
Sebekeyi RJ45 sokete baglayin.

7. Besleme konnektoriinii ¢cikartin (Fig. 6)
Kilitteme mandalini (A) agin, fisi hafifce yukariya (B) itin ve modiilden (C) gikartin.

8. Besleme konnektorii degistirin (Fig. 7)
Konnektorii dikey olarak yerine oturtun ve sikica itin. Mandal kilidin
kenetlendiginden emin olun.

9. Baglanti kablolari

Kablodan 8 mm siyirin. Gerekirse kabloyu yiikstikleyin (bkz. kullanim kilavuzu).
9.1 Tek telli/yliksiik (Fig. 8)

Kabloyu baglanti noktasina takin. Otomatik olarak kenetlenir.

9.2 Cok telli kablo (Fig. 9)

Tornavidayla yay mekanizmasina bastirarak yayi agin (A). Kabloyu baglanti
noktasina (B) takin. Kabloyu sabitlemek igin tornavidayi cikarin.

Tavsiye edilen: tornavida, 2.5 mm ug genisligi (6r : SZS 0.4x2.5 Siparis No.
1205037)

10. Kablonun cikarilmasi (Fig. 10)
Tornavidayla yay mekanizmasina bastirarak yayi acin (A).
Kabloyu (B) ¢ikartin.

11. Baglanti noktasi atamasi (Fig. 11)

Baglanti noktasi Renk Atama

al, a2 Kirmizi 24V DC (Uy)
b1, b2 Mavi GND

UL Mantik gerilimi beslemesi (dahili kdprull)

GND  Besleme gerilimi referans potansiyeli (dahili képrili)

Axioline F
Acoplador de bus para EtherCAT®

EtherCAT® ¢ uma marca registrada e uma tecnologia patenteada, licenciada
através de Beckhoff Automation GmbH, Alemanha

1. Instrucoes de seguranca
A IMPORTANTE:
AtaA Observar as medidas de prevengdo necessdrias ao manusear
componentes com risco de carga eletrostatica (EN 61340-5-1e
IEC 61340-5-1)!

Observar obrigatoriamente também as informagdes detalhadas na ficha
técnica e no manual do usudrio em www.phoenixcontact.net/products.

Antes de trabalhos na estagdo ou num maédulo, colocar a estacéo livre de
tensao!

2. Montagem do médulo (Fig. 1)
1 Modulo de base bus
2 Médulo eletrénica
3 Conexdes Ethernet (X1, X2)
4 Identificagéo de fungdo
5 Conector para conexdo da tensdo de alimentagao
6 Seletor rotativo
O significado das posi¢des da chave encontram-se na folha de dados.
7 Indicagdes de diagndstico e estado

3. Montar médulos de base bus (Fig. 2)

Colocar primeiramente no trilho de fixagdo (A) o médulo de soquete de bus para
o acoplador de bus e todos os mddulos de soquete de bus necessarios para a
estacéao.

Inserir o respectivo médulo subsequente na conexdo do médulo de soquete de
bus anterior (B).

4. Encaixar acoplador de Bus (Fig. 3)

Colocar o acoplador de bus de forma vertical sobre o primeiro médulo de soquete
de bus e o trilho de fixag&o até o mesmo engatar de maneira audivel.

Observe para que os conectores do equipamento para a conexdo da base bus
estejam no respectivo soquete sobre a base de bus.

5. Separar o acoplador de Bus (Fig. 4)

Inserir uma ferramenta adequada (p. ex., chave de fenda) no mecanismo de
destravar superior e depois inferior (pé de trava) do acoplador de bus para
destravar o mesmo (A). Os pés de trava sao bloqueados na posic¢ao de abrir.
Retirar o acoplador de bus no sentido vertical ao trilho de fixagéo (B).

6. Conectar a Ethernet (Fig. 5)
Conectar a rede a tomada RJ45.

7. Retirar o conector de alimentacao (Fig. 6)
Destravar o arco de trava (A) e girar o conector levemente para cima (B) e retirar
o0 mesmo do médulo (C).

8. Colocar o conector de alimentacéo (Fig. 7)
Posicione o conector verticalmente na posi¢do e pressione-o firmemente.
Observar para que a trava encaixe.

9. Conectar os cabos

Decapar o cabo por 8 mm. Se necessario, equipar o cabo com um terminal tubular
(vide manual do utilizador).

9.1 Cabo rigido/terminal tubular (Fig. 8)

Insira o cabo no ponto de ligagéo (B). Ele é fixado automaticamente

9.2 Cabo flexivel (Fig. 9)

Solte as molas, pressionando com a chave de fenda sobre o dispositivo de
abertura (A). Insira o cabo no ponto de ligagéo (B). Fixe o cabo, removendo a
chave de fenda.

Recomendado: Chave de fenda, largura da lamina 2,5 mm (por ex. SZS 0,4x2,5
codigo 1205037)

10. Remover o cabo (Fig. 10)

Solte a mola, pressionando com a chave de fenda sobre o dispositivo de abertura
(A).

Remover o cabo(B).

11. Alocacéo dos pontos de borne (Fig. 11)

Ponto de borne Cor Alocacao

al, a2 Vermelho 24V CC (Uy)

b1, b2 Azul GND

UL Alimentacao da tenséo légica (ligagao interna)
GND Potencial de referéncia da tensdo de alimentacéo (jumpeada
internamente)
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